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На сегодняшний день вопрос 
автоматизации технологических 
процессов является одним 
из актуальнейших во всех 
областях производства. И, 
конечно, наметившаяся 
тенденция не обходит 
стороной сферу нефтедобычи 
и переработки. Связано это с 
тем, что специалистам данного 
направления зачастую приходится 
работать в местах, где присутствие 
человека является опасным для 
здоровья: среды, подверженные 
угрозе взрывов, труднодоступные 
для доступа зоны, агрессивные 
среды, области повышенной 
запылённости, сильной вибрации 
и т.д. Решением таких проблем 
являются исполнительные 
электрические механизмы (МЭП), 
которые обеспечивают полную 
автоматизацию и бесперебойную 
работу технологических 
процессов. Исполнительные 
механизмы электрические 
прямоходные МЭП предназначены 
для обеспечения поступательного 
перемещения элементов машин, 
механизмов, конструкций.
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Объекты применения МЭП
Трубопроводная арматура (шибера, 

клапаны, задвижки и др.), ворота распаш-
ные (привод распашных ворот), раздвиж-
ные, подъëмные; дозаторы, электрические 
прессы, пробоотборники и многое другое. 
МЭП могут применяться в различных от-
раслях промышленности вместо пневмо- и 
гидроцилиндров.

Достоинства МЭП
Хорошие массогабаритные показатели: 

•	 Исполнительный механизм МЭП с номи-
нальным усилием 5 кН имеет массу всего 
27 кг, это облегчает монтаж и обслужива-
ние МЭП на объекте и позволяет во мно-
гих случаях обойтись без грузоподъемных 
механизмов.
Широкие компоновочные возможности: 

•	 Рабочее положение исполнительного ме-
ханизма МЭП в пространстве может быть 
любым;

•	 Возможность шарнирной установки испол-
нительных механизмов МЭП на основании с 
шарнирным закреплением конца штока на 
рабочем органе позволяет реализовать как 
прямолинейное, так и криволинейное пере-
мещение рабочего органа.
Удобство наладки:

•	 Возможность и удобство настройки зоны ра-
бочих перемещений штока исполнительных 
механизмов МЭП.
Экономичность применения исполни-

тельных механизмов МЭП:
•	 Применение исполнительных механизмов 
электрических прямоходных МЭП вместо 
пневмоцилиндров в целом ряде произ-
водств позволяет снизить эксплуатацион-
ные расходы, а так же исключить затраты 
на применение компрессорных станций, 
подготовку воздуха и т.д.
Состав исполнительных механизмов 

электрических прямоходных МЭП:
•	 Трехфазный асинхронный 
электродвигатель*;

•	 Винтовая передача;
•	 Редуктор;
•	 Узел ручного привода;
•	 Блок концевых выключателей;
•	 Датчик положения с унифицированным  
токовым выходом**;

Режимы работы МЭП:
МЭП работают в повторно-кратковремен-

ном реверсивном режиме работы циклами 
(S4), в которых перемещение штока череду-
ется с паузами. После паузы возможно из-
менение направления перемещения штока 
(реверс). При реверсировании интервал вре-
мени между отключением и включением на 
обратное направление должен быть не менее 
500 мс. 

Принцип действия исполнительных ме-
ханизмов электрических прямоходных МЭП:

В МЭП исполнения «А» при подаче пря-
мого напряжения на электродвигатель ротор 
электродвигателя и скрепленная с ним через 
редуктор гайка винтовой передачи приходят 
во вращение, при этом винт, закрепленный 
своим концом на рабочем органе, совершает 
поступательное движение. Блок радиально-у-
порных подшипников воспринимает возника-
ющие осевые усилия.

В МЭП исполнения «Б» при подаче напря-
жения на электродвигатель ротор электродви-
гателя через редуктор или зубчато-ременную 
передачу приводит во вращение винт винто-
вой пары. При этом гайка вместе со штоком, 
в котором она установлена, движется поступа-
тельно, перемещая рабочий орган.

В МЭП исполнения «В» ротор электродви-
гателя через редуктор приводит во вращение 
винт винтовой пары. При этом гайка вместе со 
штоком, в котором она установлена, движется 
поступательно, перемещая рабочий орган.

Для ограничении хода штока МЭП исполь-
зуются концевые выключатели. Настройка кон-
цевых выключателей позволяет уменьшить ра-
бочий ход на 80 мм от номинального значения 
рабочего хода с каждой стороны (минималь-
ное и максимальное положения штока).

Ручной привод позволяет при отсутствии 
электропитания перемещать рабочий орган 
вручную поворотом рукоятки. При работе 
электродвигателя рукоятка ручного привода 
неподвижна. Предусмотрена защита от вне-
запной подачи напряжения на электродвига-
тель в режиме работы ручным приводом.

МЭП-С — новая серия механизмов электри-
ческих прямоходных МЭП-С создана на основе 
многолетнего опыта разработки и производства 
исполнительных электромеханизмов на пред-
приятии «Сибирь-мехатроника». Модельный 

*за исключением отдельных типоразмеров МЭП 
**наличие этого узла согласуется дополнительно Рис. 1 — механизмы электрические прямоходные
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ряд серии МЭП-С состоит из нескольких типо-
размеров. Основой каждого из типоразмеров 
является унифицированная базовая конструк-
ция. Свободная комплектация базовой кон-
струкции опциональными принадлежностями 
— устройством ограничения хода штока, датчи-
ком положения штока, ручным приводом, раз-
нообразными наконечниками штока, узлами 
крепления и т.п. дает возможность скомплек-
товать готовое изделие, максимально соответ-
ствующее запросам потребителя.

Датчик положения формирует токовый 
сигнал, пропорциональный перемещению 
штока исполнительного механизма. Этот сиг-
нал может быть использован как для индика-
ции, так и для замыкания обратной связи в 
системе автоматического регулирования.

Основные показатели линейки МЭП:
•	 Усилие от 0,7 до 140 kH;

•	 Cкорость перемещения штока от 1  
до 80 мм/с;

•	 Рабочий ход: от 90 мм до 800 мм.

Итоги
Использование МЭП позволяет управлять 
процессами производства автономно: рабо-
та осуществляется путем подачи сигналов, 
исходящих от устройств. Таким образом, ис-
полнительные механизмы выполняют сразу 
несколько функций: регулирующую, контро-
лирующую и управляющую. 

Выводы
Все вышеперечисленные преимущества 
эксплуатации механизмов автоматизации 
процессов обусловлены простотой конструк-
ции и применением высококачественных 
материалов.
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Abstract
Today the question of process automation is one 
of the most urgent in all areas of production. And, 
of course, the emerging trend is being spared 
the sphere of oil production and processing. This 
is due to the fact that this area specialists often 
work in places where human presence is dan-
gerous to health protection, subject to the threat 
of explosions, difficult to access areas, aggres-
sive environments, dusty field, vibrations, etc. 
Solution of such problems is the executive power 
mechanisms (IEP ), which provide complete auto-
mation and smooth operation processes. Electric 
Linear Actuators IEP designed for sustained move 
elements of machines, structures.

     
Materials and methods
Mechanisms of electrical linear actuators. 
Routine periodically.

Results
Using MEP allows you to manage manufactur-
ing processes autonomously : work performed 
by supplying a signal emanating from the 
devices. Thus, the actuators perform several 
functions: regulatory, supervisory and control.

Conclusions
All of the above benefits of operating mecha-
nisms are due to process automation simple 

design and high quality materials. For quality 
and reliability actuators meets Russia's only 
producer MEP - Plant Siberia mechatronics 
(UralKomlektEnergoMash — supplier factory in 
the Urals), which for the third decade of creating 
high-tech mechanisms in order to make a 
significant contribution to the solution of urgent 
problems — the needs of the Russian industrial 
complex production automation using MEP.
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Рис. 3 — Основные конструктивные исполнения механизмов 
электрических прямоходных МЭП




